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1. Vorwort

Diese Update-Information richtet sich an alle Anwender, die bereits tber die Win-Digipet
2012 Premium Edition Verfugen

Ziel dieser Update-Information ist es, die Neuerungen von Win-Digipet 2012.3
darzustellen und die Bedienung der neuen Funktionen naher zu erlautern.

Des Weiteren sind in dieses Update Korrekturen von Programmfehlern eingeflossen.
Diese fallen unter die allgemeine Programmpflege und werden, sofern sich keine
wesentlichen Anderungen in der Funktionalitit oder Bedienung ergeben, in dieser
Abhandlung nicht naher erlautert.

Daher wird vorausgesetzt, dass sie mit den Funktionen und der Bedienung des Pro-
grammes Win-Digipet 2012 Premium Edition o rtrayt sind.

Details lesen sie bitte in ihrem Handbuch zur Version Win-Digipet 2012 Premium Edition

Bei eventuellen Rickfragen, wenden sie sich bitte an die Hotline
(montags, von 20.00 — 22.00 Uhr unter 0172 — 20 11 009)
oder an das allseits bekannte Forum unter www.windigipet.de, im Bereich ,Forum".

Sofern nicht anders vermerkt, gelten alle Informationen fur alle von Win-
Digipet 2012 Premium Edition nterstiitzten Digitalsysteme und Modellbahn-MaRstébe.

Diese Update-Info ist nach ,Bestem Wissen und Gewissen® erstellt. Eventuelle Fehler
bitten wir zu entschuldigen. Sollte ihnen etwas auffallen, teilen sie dies bitte unter den
oben genannten Kontaktmdglichkeiten mit. Korrekturen werden nach Priufung eingear-
beitet.

Wir haften nicht fir eventuell entstehende Schaden, die direkt oder indirekt durch die
Benutzung der Software oder dieser Update-Information hervorgerufen werden konnten.

Diese Update-Information darf frei kopiert und in unveranderter Form weitergegeben
werden. Eine weitergehende Nutzung von Teilen oder Bildern dieser Update-Information
durfen nicht ohne schriftiche Genehmigung des Autors weiterverarbeitet oder verandert

werden.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 3
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2. WIN-DIGIPET 2012.3 - Installation des Updates

Bevor sie das Update auf WIN-DIGIPET 2012.3 durchfihren, missen sie in jedem Fall
erst die Version 2012 nach dem Abschnitt 3.3 des Win-Digipet 2012 Handbuches
installieren.

2 Premium Edition

Weiterhin wird davon ausgegangen, dass sie Win-Digipet 201 stan-

dardmalig im Verzeichnis ,C:\WDIGIPET" installiert haben.

Ist dies bei ihnen nicht der Fall, dann andern sie wahrend der Installation den
Installationspfad zu ihrem vorhandenen Win-Digipet 2012 Premium Edition \/o7aichnis.

Das Update 2012.3 finden sie auf der Win-Digipet Webseite im Menu Download —
Updates.

Das Update 2012.3 ist nur mit der Original Win-Digipet 2012 CD — Premium Edition
lauffahig. Sie mussen beim Installationspfad als Installationsverzeichnis unbedingt das
Verzeichnis eintragen, in welchem sich ihre bisherige WIN-DIGIPET-Version (Vorgabe:
C:\WDIGIPET) befindet.

Bereits erfasste Daten werden nicht liberschrieben!

2.1 Sichern der vorhandenen Daten

Haben sie bereits mit der Version 2012 gearbeitet, so sollten sie vor dem Update eine
Datensicherung nach Abschnitt 18.19 oder ein automatisches Backup nach dem
Abschnitt 4.10 des Handbuches der Version 2012 durchfihren.

2.2 Herunterladen des Updates 2012.3 von der Win-Digipet Webseite

Auf der Win-Digipet Webseite im rechten Menupunkt Download — Updates finden sie den
folgenden Eintrag zu Win-Digipet 2012.3:

> WIN-DIGIPET Update 2012.3 (WDUP_2012_3.exe)
Zum Installieren des Updates 2012.3 laden sie die Datei herunter.

2.3 Installation des Updates 2012.3

Speichern sie die komprimierte (gezippte) ausfihrbare Datei (WDUP_2012_3.exe) in ihr
Win-Digipet-Verzeichnis (dies sollte C\WDIGIPET sein).

Doppelklicken sie anschlieend auf diese Datei und extrahieren die gezippten Daten in
ihr Win-Digipet-Verzeichnis. Danach konnen sie die Datei WDUP_2012_3.exe gefahrlos
I6schen oder in einem anderen Verzeichnis ihrer Wahl aufbewahren.

2.4 Starten von Win-Digipet 2012.3

Nach der Installation des Updates starten sie wie gewohnt Win-Digipet

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 4
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Nach dem Start von Win-Digipet 2012.3 erhalten sie kurzfristig auch das neue Startbild.
auch die aktuelle

Das Startbild enthalt neben den Angaben zum Copyright
Versionsnummer des Programms. !

[Uber Win-DigiPet =

Version 12.3.358 - 32
Copyright 199472013 Dr.Peterlin

Tilsitstr. 2a, D-50354 Hurth, Tel: 017272011009 Fax: 022337943923
e-mail: ppeterlin@netcologne.de Homepage: www.windigipet.de

Abb. 2.4-1  Startbild Win-Digipet mit Versionshinweis

Nach dem vollstandigen Hochfahren des Programmes Win-Digipet sollten sie nun wie

gewohnt ihr Gleisbild auf dem Bildschirm sehen.

' Bild Gber Meni <Hilfe> <Uber>: Die letzten drei Ziffern der Versions-Nr. kénnen von ihrer Version

abweichen.

Januar 2014

Win-Digipet 2012 Premium Edition
Update-Information 2012.3
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3. Allgemeines
3.1 Digitalzentralen / Hardware

Die Anzahl von Digitalzentralen bzw. anderer Hardware auf dem Modellbahnmarkt steigt
stetig an. Aus diesem Grund werden immer wieder neue Zentralen fur die
Zusammenarbeit mit Win-Digipet in das Programm eingebunden. Die Integration der
Hardware erfordert aber seitens der Hersteller u.a. die Offenlegung des
Schnittstellenprotokolls, ohne diese ist die Kommunikation zwischen der Zentrale und
Win-Digipet nicht moglich.

Auch mit der Version Win-Digipet 2012.3 sind wieder einige neue Digitalzentralen
hinzugekommen bzw. wurden andere in ihren Funktionalitaten erweitert.

Im Wesentlichen betrifft das die Produkte der Firma Buhler electronic GmbH
(www.Isdigital.de) die bereits seit einigen Jahren als LS digital - uCon-System auf dem
Markt erhaltlich sind.

3.1.1 uCon-Manager

Der uCon-Manager ist ein Digitalsystem, das sozusagen andere Komponenten
des pCon-Systems Uber den sogenannten pCon-Systembus verwaltet. bzw. fur
diese die Verbindung zum Computer herstellt. Weitere Komponenten, die
ebenfalls durch Win-Digipet unterstutzt werden sind:

e unCon-Booster
e HCon-RAILspeed

Die nachfolgende Grafik Abb. 3.1-1: Prinzipschaltbild pCon-Manager (Quelle:
www.Isdigital.de)zeigt die schematische Anbindung des pCon-Managers in das

Anschluss far weitere yCon-
Komponenten oder andere
netzwerkfahige Endgerate.

Gesamtsystem.

Die Konfiguration der 0.g. Komponenten in Win-Digipet wird im Abschnitt 4 dieser
Abhandlung ausfuhrlich erlautert.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
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3.1.2 uCon-S88-Master

Der yCon-S88-Master ist ein Modul zum Anschluss des S88 Ruckmeldebusses.
Die einzelnen Ruckmeldemodule werden gemal} dem S88-N Standard mit Hilfe
von Patchkabeln aus der Netzwerktechnik mit dem S88-Master verbunden. Dabei
ist das Gerat in der Lage, ahnlich dem bekannten Modul HSI S88 der Firma
Littfinski bis zu 3 Busstrange zu verwalten. Im Gegensatz zum HSI wurde jedoch
die Gesamtanzahl der Module im S88-Bus auf 48 erhoht.

Das nachfolgende Schaubild Prinzipschaltbild  pcon-S88-Master  (Quelle:
www.Isdigital.de) zeigt die prinzipielle Schaltung des pCon-S88-Master im System.

Telefonanschiuss

Netzwerkleitung
e $88-N Leitung j

Anschluss fiir weitere |- S &
Komponenten des =
pCon-System = 5 mema

Bee @y s

Abb. 3.1-2 Prinzipschaltbild icon-S88-Master (Quelle: www.Isdigital.de)

3.1.3 Roco Z21

Far die Roco Z21 Zentrale ist es jetzt auch moglich
uber den Systemstatus-Dialog in der Menduleiste von
Win-Digipet die Adresse von Ruckmeldemodulen zu
programmieren. Weitere Informationen entnehmen sie
bitte den  Herstellerinformationen zu  diesem
Digitalsystem.

3.1.4 BiDiB

Die Mdglichkeiten in Zusammenhang mit der flr das
BiDiB2-Protokoll entwickelten Hardware wurden in
Win-Digipet 2012.2 massiv erweitert. Im aktuellen
Update wurde nun auch die sogenannte Watchdog-
Funktion implementiert. Abb. 3.1-3: Digitalsystem Roco/Fleischmann Z21

2 BiDIB — Abk. firr BiDirektionaler Bus und ist der Standardbus fiir die elektronische Kontrolle einer
Modellbahn

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 7
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Das Thema ,BiDiB“ wird der Inhalt einer eigenen Abhandlung sein, die nach ihrer
Fertigstellung im Win-Digipet Anwenderforum zum Download bereitstehen wird.

3.1.5 Schmidt electronic FETM

Mit dem vorliegenden Update erfolgt auch die
Implementierung eines neuartigen Digitalsystems,
dem FETM-DIOS8 der Firma Schmidt electronic.

Dieses Digitalsystem eignet sich fur den
Analogbahner, der fur den Einstieg in die digitale Welt
die Schaltaufgaben dem Computer uberlassen
mochte.

Das Modul kommuniziert mit dem Computer Uber eine
IP basierte Netzwerkverbindung. Vor einem Einsatz
des Digitalsystems ist die Verfugbarkeit einer
entsprechenden  Netzwerkkarte bzw. eventuell
erforderlichen weiteren Netzwerkomponenten
sicherzustellen.

Abb. 3.1-4: FETM-DIO8
(Quelle: Fa. Schmidt electronic)

Weitergehende Informationen zu diesem Digitalsystem finden sich auf den Internetseiten
des Herstellers. http://www.schmidt-electronic.com/fetm-dio8.htm

Win-Digipet 2012 Premium Edition
Update-Information 2012.3

Januar 2014
Seite 8
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4. Hauptprogramm

Im Folgenden sollen die notwendigen Einstellungen der im vorangegangenen Kapitel
beschriebenen Hardware erlautert werden.

4.1 Systemeinstellungen

Die beiden oben beschriebenen Komponenten des uCon-Systems (WCon-Manager und
MCon-S88-Master) kommunizieren mit dem Computer Uber ein IP basiertes
Netzwerk. Im Modellbahnbereich findet sich diese Technik ja bereits beim Einsatz
von Digitalzentralen wie der Central Station von Marklin oder auch der ECoS der
Firma ESU wieder.

Sollten sie bereits eine der genannten Digitalzentralen oder ein anderes Produkt
mit Netzwerkanschluss einsetzen, so mussen sie zum Betrieb der pCon-
Systemkomponenten das bestehende Netzwerk erweitern.

In den beiden Schaubildern Abb. 3.1-1: Prinzipschaltbild pCon-Manager (Quelle:
www.Isdigital.de) und Abb. 3.1-2 Prinzipschaltbild pcon-S88-Master (Quelle:
www.Isdigital.de) ist dieses prinzipiell dargestellt. Die bereits vorhandene
Digitalzentrale (z.B. Marklin Central Station 2) ist dann den Grafiken folgend, wie
eine weitere Netzwerkkomponente zu betrachten.

Im Unterschied zu ihrer bisherigen Konfiguration, bei der sie die Digitalzentrale
madglicherweise direkt mit der Netzwerkschnittstelle ihres Computers verbunden
haben, wird das gesamte Netzwerk jetzt um einen sogenannten Switch erweitert.

An diesem werden neben dem PC auch die netzwerkfahigen Komponenten (z.B.
Central Station 2 und pCon-Master) angeschlossen. Der Einbau einer
zusatzlichen Netzwerkkarte in den Computer ist nicht notwendig.

Mit dem Einsatz eines Switch mussen sie allerdings das ggf. bislang eingesetzte
CrossOver-Kabel durch ein normales Netzwerkkabel ersetzen.

Wichtig bei einer Konfiguration von mehreren netzwerkfahigen Digitalsystemen in
einem Netz ist die korrekte Adressierung der Komponenten. Im nachfolgenden
Beispiel (vgl. Abb. 4.1-1: Konfiguration mehrerer netzwerkfahiger Digitalzentralen in
Win-Digipet) haben wir einmal eine Ansammlung verschiedener netzwerkfahiger
Digitalsysteme in einem Netz zusammengefasst und die Adressierung in den
Systemeinstellungen von Win-Digipet eingetragen.

Sie kdnnen erkennen, dass sich alle vier im Beispiel eingetragenen Digitalsysteme
im Netzwerk 192.168.10.0 befinden. Der einzige Unterschied in den verwendeten
Adressen liegt lediglich im vierten Byte. Hier muiussen wir, gesetzt dem
Standardfall, jedem Gerat eine eindeutige Adresse zwischen 1 und 254 zuweisen.

Nicht dargestellt ist in unserem kleinen Beispiel die sogenannte Subnetzmaske.
Diese ist im hier verwendeten Beispiel 255.255.255.0 und muss auf allen im
selben Netz vorhandenen Komponenten gleich konfiguriert sein. Das gilt naturlich
auch fur die Adresse des Computers der ja auch mit seiner Schnittstellenkarte ein
Teil des hier gezeigten Netzwerkes ist.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 9
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Fur weitere Informationen zum Digitalsystem pCon-Manager insbesondere zur
Konfiguration der Netzwerkadresse mochten wir an dieser Stelle noch einmal auf
die Bedienungsanleitung der Herstellerfirma hinweisen, die sich auch im Internet
unter www.lsdigital.de wiederfindet.

L Digitalsysteme 1- 4 | U Digitalsysteme 5 - 8 m Biickmelde-Module Qo Helmo Lesegerate

1. Digitalsystem {£c|) ECos 2 = Riickmeldungen des Systems
Anschiuf [V Bildschirmanzeige aller Lokbefehle bei Eingabe uber Fahrpulte
|P-&dresse  [192.168.10.2 i [v Stellungsanzeige der Magnetartikel bei Eingabe uber Keyboard

i
TCPPor  [15471 R sencersies (o [
2. Digitalsystem | g oo Fleischm. 221 (Beta) v Riickmeldungen des Systems

Anschiuf [V Bildschirmanzeige aller Lokbefehle bei Eingabe iiber Fahrpulte
IP-Adresse  |192.168.10.3 [~ Stellungsanzeige der Magnetartikel bei Eingabe uiber Keyboard

;I Sendepause: nnu

3. Digitalsystem uCon-Manager = [FlLickmeIdungen des Systems

Anschlufy

|P-Adresse  |192.168.10.4 r
TCP-Port 11082 Sendepause: nnu

4. Digitalsystem uCon-583-Master = Riickmeldungen des Systems
v

Anschliuf

IP-Adresse  |192.168.10.5 =
TCP-Port 11082 Sendepause: nuu

muatdwme @ Programmeinstellungen E Exteme Software Speichem Schiieen

Abb. 4.1-1: Konfiguration mehrerer netzwerkféhiger Digitalzentralen in Win-Digipet

In unserem Beispiel ist als 4. Digitalsystem der uCon-S88-Master zur Anbindung des
S88-Ruckmeldebus eingebunden (vgl. Abschnitt 3.1.2).

Bei Einsatz dieses Digitalsystems, mussen sie neben der Zuweisung einer
Netzwerkadresse auch die angeschlossenen Ruckmeldemodule in  Win-Digipet
anmelden.

Auch hierzu haben wir ein Beispiel vorbereitet, welches der Bildschirmabzug in Abb.
4.1-1: Konfiguration der Ruckmeldemodule verdeutlichen soll. Hier im Beispiel wurde
zusatzlich zum S88-Bus am Digitalsystem ECoS, der yCon-S88-Master als zusatzliches
Digitalsystem zur Auswertung der Ruckmeldekontakte konfiguriert.

Der uCon-S88-Master verwaltet hier an Strang 1 zwei Module mit jeweils 16 Kontakten
(oder 4 Module mit jeweils 8 Kontakten) wobei Win-Digipet, wie sie ja bereits wissen,
immer mit Modulen zu jeweils acht Kontakten rechnet. Am zweiten Strang sind an dieser
Stelle dann noch ein bzw. zwei Module mit insgesamt 16 Kontakten angeschlossen.

Die freie Vergabe der Kontaktnummern mit Hilfe des Eintrags flr das Startmodul sollte
ihnen bereits aus der Hauptversion Win-Digipet 2012 bekannt sein. Fur erganzende
Informationen schlagen sie bitte im Handbuch zu dieser Version noch einmal nach.

Far weitere Informationen zum Digitalsystem pCon-S88-Master mochten wir an dieser
Stelle noch einmal auf die Bedienungsanleitung der Herstellerfirma hinweisen, die
ebenfalls im Internet unter www.Isdigital.de hinterlegt ist.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 10
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Digitalsysteme 1- 4 ) Digitalsysteme 5 - 8 MBﬁckmeIde-Module Q.o Helmo Lesegerate

igitalsy I von Modul | bis Modul | Strang I Startmodul WDPI Konlaklbereich|
1.ESUECoS 2 Modul 1 Modul 2 588 Modul 247 1969 - 1984
1.ESUECoS 2 Modul 3 Modul 6 588 Modul 5 033 - 064
1ESUECoS 2 Modul 7 Modul 10 S88 Modul 1 001-032
1.ESUECoS 2 Modul 11 Modul 14 588 Modul 20 153-184
1.ESUECoS 2 Modul15  Modul15 588 Modul 246 1961-1968
4 Con-S88-Master Modul 1 Modul 4 Strang 1 Modul 24 185-216
4.uCon-588-Master Modul 1 Modul 2 Strang 2 Modul 28 27-232

Diatal

Riickmeldekontakt-Zuweisung

Digitalsystem: |4. nCon-588-Master
Strang ISuang 2 j

VYon Modul Modu1 /| BisModul |Modul2

RM-Modue-Zuweisung lischen | | o\ i s WDP: [Moad 28 <] Kontakie 217 - 222

Neue RM-Module-Zuweisung

m&.aldwale m Programmeinstellungen E Exteme Software

Speichem | Schlieen

Abb. 4.1-1: Konfiguration der Riickmeldemodule

4.2 Boostermanagement

Mit dem Digitalsystem pCon-Manager lassen sich auch die Booster des pCon-Systems
betreiben. Zu den verschiedenen Einstell- und Betriebsmoglichkeiten mochten wir an
dieser Stelle erneut auf die Herstellerinformationen im Internet und die der Hardware
beiliegenden Konfigurationswerkzeuge (uCon-Tools) verweisen.

Wenn sie Booster des pCon-Systems einsetzen, so haben sie die Moglichkeit diese im
Boostermanagement von Win-Digipet einzubinden.

Dazu ist zum einen die Anbindung des Digitalsystems wie in Abschnitt 4.1 erlautert zu
konfigurieren. Nachdem diese Aufgabe erledigt ist konnen sie den (oder die) pCon-
Booster als sogenannte Sonderbooster im Dialog Boostermanagement von Win-Digipet
anmelden.

Die hier im Beispiel dargestellte Konfiguration eines solchen Boosters soll die
nachfolgende Grafik verdeutlichen. Wichtig sind hierbei die beiden rot eingerahmten
Bereiche zum Digitalsystem bzw. des Boosters.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 11
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Booster-Mana gement

Bezeichnung Verbrauch Digitalsystem

Booster A - Gerd Boll 0% Booster aktiv wenn RMK 0 besetzt 2. pCon-Manager v

Booster B - Gerd Boll
@& 0003 Booster C - uCon Booster

Magnetartikel zum .& Magnetartikel zum E &

Abschalten Einschalten

Kurzschlussmelde- / Auslosender RMK 0

auslosender RMK

Bei automatischer Abschaltung auch folgende  Bei automatischer Einschaltung auch folgende
Boosterkreise abschalten... Boosterkreise einschalten...

#0001 Booster A - Gerd Boll #0001 Booster A - Gerd Boll
#0002 Booster B - Gerd Boll #0002 Booster B - Gerd Boll

Auch bei manueller Abschaltung uber Auch bei manueller Einschaltung uber
Zentrale Zenuale

Stromanzeige

Keine 52

Optionen
[~ Booster beim Programmstart einschalten
[~ Booster nach Nothalt automatisch wieder einschalten

Sonderbooster

IpCon-Booster .LI Booster-Nr.: 1 A -

Abb. 4.2-1: Konfiguration des uCon-Boosters im Win-Digipet Boostermanagement

4.3 Logbuch

Das Logbuch kennen sie in Win-Digipet schon seit geraumer Zeit. Zum Eingrenzen von
Fehlerzustanden oder bei der Nachverfolgung von Fahrtablaufen ist es ein
unabdingbares Instrument geworden.

Bislang war das Logbuch nach Aktivierung in den Systemeinstellungen als Eintrag im
Menil Ansicht oder auch als eigene Symbolleiste zu finden.

Um diese Programmfunktion noch starker in den Fokus des Interesses zu bringen, ist
das Logbuch ab dieser Version in das Menu Extras ,umgezogen®. Zusatzlich bekommt

das Logbuch ein eigenes Symbol in der Symbolleiste ,,Extras“g =k mit dem sich dieser
Programmteil aufrufen lasst.

Neu ist auch, dass sich das Logbuchfenster in seiner GroRe verandern lasst. Hierzu
fassen sie, wie bei Windows Ublich, an seinen Randern an und ziehen es bei gedriuckter
linker Maustaste auf die gewunschte Grofe.

Eventuell ist das Logbuchfenster zeitweise stérend. Sie kdnnen es entweder schlie3en
oder besser noch, es lasst sich ausblenden. Hierzu klicken sie mit der rechten Maustaste
in das Logbuchfenster und aktivieren die entsprechende Funktion Uber die erscheinende
Schaltflache.

Ganz egal, ob sie das Logbuchfenster ausblenden oder ausschalten, die Eintrage
werden weiter fortgeschrieben.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 12
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5. Fahrzeug-Datenbank
5.1 uCon-RAlLspeed

Der uCon-RAlLspeed ist ein weiteres Gerat des pCon-Systems. Er dient zum Einmessen
der Fahrzeuggeschwindigkeiten und kann auch zur Langenmessung von ganzen Zugen
herangezogen werden. In Win-Digipet ist mit dem Update auf die Version 2012.3 das
Einmessen von Fahrzeugen mit
dem pCon-RAlLspeed integriert
worden.

Der upCon-RAlLspeed kann als
Standalone-Gerat betrieben
werden. Er hat in diesem Fall
allerdings keine Moglichkeit mit
dem Computer bzw. Win-Digipet zu
kommunizieren. Zum Betrieb des
MCon-RAILspeed am Computer
Abbildung 5-1: uCon-RAILspeed (Quelle: www.Isdigital.de) benétigt man als Bindeglied den in
Abschnitt 3.1.1  beschriebenen
pCon-Manager.

Die Verbindung des uCon-RAlLspeed mit dem pCon-Manager erfolgt tber den uCon-
Systembus unter Verwendung von Standard Netzwerk Patchkabeln. Es empfiehlt sich
hier auf die Verwendung unterschiedlicher Kabelfarben fur den uCon-Systembus bzw.
das Netzwerk zu achten.

Abbildung 5-2: Anschlussschema des uCon-RAILspeed an den uCon-Master (Quelle: www.lsdigital.de)

FUr weitere Informationen zum Anschluss bzw. den Einstellungen des uCon-RAlLspeed
mochten wir an dieser Stelle noch einmal auf die Bedienungsanleitung der
Herstellerfirma hinweisen, die ebenfalls im Internet unter www.lsdigital.de hinterlegt ist.

Wie bereits eingangs dieses Abschnittes erwahnt, ist mit dem pCon-RAlLspeed eine
weitere Messmethode zur Geschwindigkeitsmessung von Fahrzeugen in Win-Digipet
aufgenommen worden.

Win-Digipet 2012 Premium Edition Januar 2014
Update-Information 2012.3 Seite 13
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Wie schon bei allen anderen Messmethoden werden die gemessenen
Geschwindigkeitsprofile der einzelnen Fahrzeuge in der Fahrzeugdatenbank gespeichert.

Eine Messung wird im Normalfall aus der Fahrzeugdatenbank heraus angestolen.
Fahrzeuge, fur die bereits ein Geschwindigkeitsprofil erzeugt wurde, kdnnen auch Uber
das Lok-Control einer erneuten Geschwindigkeitsmessung unterzogen werden.

Aber, diese Dinge sind ja aus den Vorversionen hinlanglich bekannt. Somit wollen wir an
dieser Stelle lediglich noch einmal die notwendigen Einstellungen in Zusammenhang mit
dem pCon-RAlLspeed zeigen.

Messsystem

1. Lok pendelt zwischen den beiden Seiten des Railspeed
2. Die Lok muss so weit entfemnt vor dem Railspeed aufgestellt werden,
—a dass die Lok aus dem Stand die Hochstgeschwindigkeit vor Erreichen

|| Datei Ansicht Optionen Hilfe

| o - . des Railspeed erreichen kann.
#AMD X& B 8.5)5) Virethdese g Koo |RAILSpeed 2 uConManager ~| 3. Bei Bedarf kann ein zusatzlicher Auslauf nach Passieren des
. Railspeed eingestellt werden, so dass die Lok nicht sofort nach
E Grunddaten 'm Eahrzeug-Decoder = Fahreigenschaften [ ; ” dem Passieren stoppt.
L = Actesse{ 48 [(]V)||500ms aunsaicher st =11 GRLIEREEEE e cher wasgeroctier Lo
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Abb. 5.1-1: Vermessung von Geschwindigkeitsprofilen mit dem pCon-RAILspeed in der Fahrzeugdatenbank

Zur Vermessung der Geschwindigkeitsprofile mit dem pCon-RAlLspeed mussen sie
diesen als Messsystem im Messfenster der Fahrzeugdatenbank auswahlen. Beachten
sie bitte, dass der entsprechende Eintrag erst nach Konfiguration des pyCon-Managers
als Digitalsystem sichtbar wird. Die vorstehende Abb. 5.1-1 zeigt die Auswahl des pCon-
RAlLspeed.

In diesem Fenster haben sie noch zwei zusatzliche Einstellmoglichkeiten. Zum einen
lasst sich hier die Adresse des pCon-RAlLspeed im pCon-Systembus einstellen.

StandardmaRig wird das Gerat seitens des Herstellers mit der Adresse 48 ausgeliefert,
diese ist demzufolge auch in Win-Digipet so hinterlegt. Solange sie also nichts an den
Einstellungen des pCon-RAlLspeed verandern, brauchen sie auch an dieser Stelle keine
Anderungen an der Busadresse vornehmen.

Die zweite Einstellung betrifft einen zusatzlichen Auslauf des zur Messung anstehenden
Fahrzeugs. Angegeben wird der Wert in Millisekunden. Bei der Vorbeifahrt am
Messsystem sollte die Lokomotive die zu messende Geschwindigkeit erreicht haben,
sich also nicht mehr in der Beschleunigungsphase befinden. Mit der Einstellung eines
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zusatzlichen Auslauf erreichen sie nun, dass die Lokomotive noch um die eingestellte
Zeit weiterfahrt bevor sie angehalten und der Fahrtrichtungswechsel durchgefuihrt wird.

Beachten sie hierbei, dass der zusatzliche Auslauf mit hoheren Geschwindigkeiten
immer langer wird und sie demzufolge mehr Platz auf Inrem Messgleis bendtigen.

Ein Hinweis noch zur moglichen Langenmessung von Fahrzeugen mit dem pCon-
RAIlLspeed:

Diese sollte, der pCon-RAlLspeed Dokumentation folgend, wahrend des
Einmessvorgangs deaktiviert sein, da diese sonst die Zeit der Messung verlangern und
abweichende Werte liefern kann. Nach Einmessen kann die Anzeige zur
Langenmessung wieder aktiviert werden.

Auf den Seiten des Herstellers im Internet (www.Isdigital.de) finden sie ein
Demonstrationsvideo zum Einmessen von Fahrzeugen mit Win-Digipet.
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