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1. Vorwort

Diese Update-Information richtet sich an alle Anwender, die bereits Uber die Win-Digipet
2018 verfugen.

Ziel dieser Update-Information ist es, die Neuerungen von Win-Digipet 2018.2
darzustellen und die Bedienung der neuen Funktionen naher zu erlautern.

Ferner sind in diese Aktualisierung des Programms Fehlerkorrekturen eingeflossen. Diese
fallen unter die allgemeine Programmpflege und werden, sofern sich keine wesentlichen
Anderungen in der Funktionalitdt oder Bedienung ergeben, in dieser Abhandlung nicht
naher erlautert.

Daher wird vorausgesetzt, dass sie mit den Funktionen und der Bedienung des Pro-
grammes Win-Digipet 2018 vertraut sind.

Details lesen sie bitte in Inrem Handbuch zur Version Win-Digipet 2018.

Bei eventuellen Rickfragen, wenden sie sich bitte an die Hotline
(montags, von 20.00 — 22.00 Uhr unter 0172 — 20 11 009)
oder an das allseits bekannte Forum unter www.windigipet.de, im Bereich ,,Forum®.

Sofern nicht anders vermerkt, gelten alle Informationen fur alle von Win-Digipet 2018
unterstutzten Digitalsysteme und Modellbahn-Malistabe.

Diese Update-Info ist nach ,Bestem Wissen und Gewissen® erstellt. Eventuelle Fehler
bitten wir zu entschuldigen. Sollte ihnen etwas auffallen, teilen Sie dies bitte unter den
oben genannten Kontaktmdglichkeiten mit. Korrekturen werden nach Prifung eingear-
beitet.

Wir haften nicht fir eventuell entstehende Schaden, die direkt oder indirekt durch die
Benutzung der Software oder dieser Update-Information hervorgerufen werden konnten.

Diese Update-Information darf frei kopiert und in unveranderter Form weitergegeben
werden. Eine weitergehende Nutzung von Teilen oder Bildern dieser Update-Information
durfen nicht ohne schriftiche Genehmigung des Autors weiterverarbeitet oder verandert
werden.

Copyright
Handbuch (Update-Information): Bernd Senger
15711 Konigs Wusterhausen, Deutschland

Stand: Dezember 2019
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2. WIN-DIGIPET 2018.2 - Installation des Updates

Bevor sie das Update auf WIN-DIGIPET 2018.2 durchfihren, mussen Sie in jedem Fall
erst die Version 2018 nach dem Abschnitt 1.3 des Win-Digipet 2018 Handbuches
installieren.

Weiterhin wird in dieser Beschreibung davon ausgegangen, dass Sie Win-Digipet 2018
auf lhrem Computer standardmaRig im Verzeichnis ,C:\WDIGIPET* (bzw.
C:\WDIGIPET_SMALL) installiert haben.

Ist dies bei ihnen nicht der Fall, dann andern Sie wahrend der Installation des Updates den
Installationspfad zu lhrem vorhandenen Win-Digipet 2018 Verzeichnis.

Die Varianten des Update 2018.2 fur die Premium Version bzw. fur die Small Version
werden bei der Online-Installation automatisch ausgewahlt. Fir die manuelle Installation
finden Sie die verschiedenen Versionen auf der Win-Digipet Webseite im Menu Download
— Updates.

Das Update 2018.2 Premium Version ist
nur mit dem roten Original Win-Digipet
2018 USB-Stick — Premium Edition
lauffahig, die Small Variante hingegen
nur mit dem gelben USB-Stick.

Sie mussen beim Installationspfad als
Installationsverzeichnis unbedingt das
Verzeichnis eintragen, in welchem sich
Abb. 2.1 Der rote USB-Stick enthélt die Premium Version von Win-Digipet 2018 Ihre biSherige WIN-DIGIPET-Version
- (Symbol-Abbildung) befindet (Vorgabe: C:\WDIGIPET bzw.
C:\WDIGIPET_SMALL).

Bereits erfasste Daten werden durch das Programm-Update nicht
A uberschrieben!

2.1 Sichern der vorhandenen Daten

Haben Sie bereits mit der Version 2018 gearbeitet, so sollten Sie vor dem Update eine
Datensicherung nach Abschnitt 2.2.3 oder ein automatisches Backup nach dem Abschnitt
3.12 des Handbuches der Version 2018 durchfuhren.

2.2 Automatisches Laden und Installation des Updates

Eine sehr einfache Art, das Update vom Win-Digipet Server herunterzuladen bietet das
Startcenter. Seit einigen Jahren steht ihnen ein Server zur Verfugung, auf dem in gewissen
Zeitabstanden, Dateien, die im Zuge der Programmpflege erstellt bzw. aktualisiert, zum
Download bereitgestellt werden.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
Update-Information 2018.2 Seite 5
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Wechseln Sie hierzu im Startcenter auf das Register ,,Optionen/Hilfe*. Mit Hilfe der
Schaltflache ,Updates fiur Programmdaten starten’ kénnen Sie ihre Win-Digipet
Installation immer aktuell halten.

Durch Anklicken dieser Schaltflache 6ffnet sich ein Dialog, welcher ihnen die Mdglichkeit
bietet auf dem Win-Digipet Server nach verfugbaren Updates zu suchen oder auch aus

Update-Suche n
Werfligbare Updates Nur Datendateien fur aktuelle Sprache + Deutsch laden [~
Datei Diatum Girifle ‘ A

[¥I6D C5ID_cat cig 27.0.2016 21:11:39 2706
[VI€3 C5ID_dan.clg 27.0.2016 21:11:39 2650
[1€3 CSID_dut ofg 27.0.2016 21:11:39 2558
[ C5I0_sng.cig 27.0.2016 21:11:40 2599
[l CsI0_fre.cfg 200112016 18:47.59 2652
[ CSID_ita.clg 27.0.2016 21:11:40 2723
[ CSID_not.cf 27.0.2016 21:11:40 2555
I C5ID_spa.cig 27.01 2016 21:11:40 2640
Dv DecoderTemplates - Amw - Digital LED. wdpdec 07.03.2015 15:44:20 22339 w
Meldungen ‘wiahle..
o |
Suche neue Dateien auf Server 3
23 Dateien efun ] v . ‘
3 new, 0 geandert, B2 identizch Updates aus Datei laden...
626
i] Gewashite Updates installieren. .. ‘
Keine
Al Schligien |

Abb. 2.2 Der Dialog zur Installation von Updates

einer heruntergeladenen Datei zu installieren. Die jeweiligen Dateien finden Sie im
Downloadbereich von der Win-Digipet Seite im Internet unter www.windigipet.de.

Nach Auswahl der gewlnschten Dateien lassen sich diese Uber die Schaltflache
,Gewahlte Updates installieren’ auf inr System kopieren.

Win-Digipet erkennt hierbei ob es sich um neue, aktualisierte bzw. identische (schon
installierte) Versionen der Dateien handelt.

Beachten Sie bitte, dass Ihr Modellbahn-Rechner fur eine Online-Aktuali-
sierung eine aktive Verbindung zum Internet benotigt.
Sollte Ihr Rechner nicht mit dem Internet verbunden sein, missen Sie die
Update-Dateien manuell vom Server herunterladen.

2.3 Manuelles Herunterladen des Updates 2018.2 von der Win-Digipet Webseite
Auf der Win-Digipet Webseite im rechten MenUpunkt Download — Updates finden Sie den
folgenden Eintrag zu Win-Digipet 2018.2:

# WIN-DIGIPET Update 2018.2 Premium Edition (WDUP_2018_2.exe)

# WIN-DIGIPET Update 2018.2 Small Edition (WDUP_2018 2 Small.exe)

Zum Installieren des Updates 2018.2 laden Sie die fur lhre Version relevante Datei
herunter.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
Update-Information 2018.2 Seite 6
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2.4 Installation des Updates 2018.2

Speichern Sie die komprimierte (gezippte) ausfuhrbare Datei (WDUP_2018 2.exe oder
WDUP_2018_2_Small.exe) in ihr Win-Digipet-Verzeichnis (dies sollte C\WDIGIPET bzw.
C:\WDIGIPET_SMALL sein).

Doppelklicken Sie anschliefiend auf diese Datei. Die Datei ist selbst extrahierend und
installiert sich in das im Dialog angegebene Verzeichnis (Standard ist C:\WDIGIPET bzw.
C:\WDIGIPET_SMALL). Danach koénnen Sie die Datei WDUP_2018 2.exe bzw.
WDUP_2018_2 Small.exe gefahrlos I6schen oder in einem anderen Verzeichnis |hrer
Wahl aufbewahren.

Die Installation des Updates Win-Digipet 2018.2 soll an dieser Stelle noch
einmal ausdrucklich empfohlen werden. Neben den, in dieser
Dokumentation beschriebenen Neuerungen und Anderungen flieBen in ein
solches Funktionsupdate auch immer Korrekturen und Anpassungen ein.
Dies fallen unter die allgemeine Programmpflege und werden in der
Information zum Update nicht ndher beschrieben.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
Update-Information 2018.2 Seite 7
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2.5 Starten von Win-Digipet 2018.2

Nach der Installation des Updates starten Sie wie gewohnt Win-Digipet

Nach dem Start von Win-Digipet 2018.2 erhalten Sie kurzfristig auch das Startbild. Das
Startbild enthalt neben den Angaben zum Copyright auch die aktuelle Versionsnummer
des Programmes. '

Uber Win-DigiPet n

Version 2018.211 -

Copyright 199472018 Dr.Peterlin

Tilsitstr. 2a, D-50354 Hurth, Tel: 017272011009 Fax: 022337943923
e-mail: ppeterlin@netcologne.de  Homepage: www.windigipet.de

Abb. 2.3 Startbild Win-Digipet mit Versionshinweis

Nach dem vollstandigen Hochfahren des Programmes Win-Digipet sollten Sie nun wie
gewohnt das Gleisbild lhres Projektes auf dem Bildschirm sehen.

2.6 RegelméBige Online-Updates
Auf dem oben genannten Server werden regelmafRig Dateien, die im Zuge der
Programmpflege erstellt bzw. aktualisiert, zum Download bereitgestellt.

Wir empfehlen Ihnen den regelmaligen Aufruf des Online-Updates aus dem Startcenter,
da sich einige Dateien ausschlieBlich auf diesem Server befinden und auch nicht in einem
Programm-Update, wie in dem hier beschriebenen Update 2018.2 erneut mitgeliefert
werden. Dies betrifft neben anderen:

#%  aktualisierte Sprachdateien

#  aktualisierte Vorlagen fir Decoder

# aktualisierte Symboltabellen (in alle unterstitzten Sprachen Ubersetzt)
#  Krandefinitionen (in alle unterstitzten Sprachen Ubersetzt)

Anwender, die an lhrem Modellbahn-PC keinen Zugang zum Internet haben, kénnen sich
diese Dateien uber die Win-Digipet Homepage herunterladen und mit Hilfe eines USB-
Datentragers o0.a. auf dem Modellbahn-PC installieren.

Die Online-Update Funktion ist auch in der Win-Digipet Small Version implementiert.

1 Bild iiber Menii <Hilfe> <Uber>: Die letzten Ziffern der Versions-Nr. kdnnen von lhrer Version abweichen.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
Update-Information 2018.2 Seite 8
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Die Handhabung der Online-Update Funktion ist im Kapitel 2.2.6 des Handbuches

beschrieben.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
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3. Allgemeines
3.1 Digitalzentralen / Hardware

Die Anzahl von Digitalzentralen bzw. anderer Hardware auf dem Modellbahnmarkt steigt
stetig an. Aus diesem Grund werden immer wieder neue Zentralen fur die Zusammenarbeit
mit Win-Digipet in das Programm eingebunden bzw. die Leistungsmerkmale bestehender
Hardware angepasst. Die Integration der Hardware erfordert aber seitens der Hersteller
u.a. die Offenlegung des Schnittstellenprotokolls, ohne diese ist die Kommunikation
zwischen der Zentrale und Win-Digipet nicht moglich.

Auch mit der Version Win-Digipet 2018.2 wurde die Software bezuglich der Unterstitzung
neuer bzw. bestehender Komponenten in ihrer Funktionalitat erweitert.

Im Handbuch 2018 wurde flr die meisten Schnittstellen welche Uber eine (virtuelle) serielle
Schnittstelle (d.h. eine COM-Nummer) kommunizieren, der Auswahlen Schnittstellen-
nummernbereich mit ,COM 1-16“ angegeben. Diese Limitierung wurde bereits zur Version
Win-Digipet 2018.1 aufgehoben und nun kdonnen bei all diesen Schnittstellen die COM-
Nummer 1 bis 255 genutzt werden.

3.1.1 ZIMO MXULF und MXULFA

Die beiden Gerate der Firma Zimo sind fur das Updaten von Decodern von ZIMO bzw
anderen Herstellern geeignet.

Der Unterschied zwischen den beiden Geraten liegt darin, dass im MXULFA ein Display
integriert ist.

Der Anschluss an den Computer erfolgt Uber eine USB-
Schnittstelle. Fur die USB-Schnittstelle muss der Treiber des
Herstellers auf dem PC installiert werden. Dieser Treiber
erzeugt eine virtuelle serielle  Schnittstelle. Die
Schnittstellenummer  (COM 1-255) kann mit  dem
Aktionsregister Schnittstellen im Startcenter von Win-Digipet
identifiziert werden. Abb. 3.1 Das Zimo MXULFA

Nahere Informationen zum aufgefihrten Digitalsystem finden
sich auf den Internetseiten des Herstellers:
www.zimo.at

Eigenschaften in Verbindung mit Win-Digipet
Schnittstelle USB
Unterstitzung ab Win-Digipet Version  2018.2

3.1.2 Lenz Decoder Programmer

Die beiden Decoder Programmiergerate (ArtNr. 23170 und 23171) der Firma Lenz sind fur
das Updaten von Decodern von Lenz bzw. anderen Herstellern geeignet. Mit dem
Programmer 23171 lassen sich auch die RailCom®-Daten auslesen.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
Update-Information 2018.2 Seite 10
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Der Anschluss an den Computer erfolgt Uber eine USB-Schnittstelle. Fur die USB-
Schnittstelle muss der Treiber des Herstellers auf dem PC installiert werden. Dieser
Treiber erzeugt eine virtuelle serielle Schnittstelle. Die Schnittstellenummer (COM 1-255)
kann mit dem Aktionsregister Schnittstellen im

Startcenter von Win-Digipet identifiziert werden.

Der Programmer ArtNr. 23171 bendtigt den
mitgelieferten Treiber auch dann, wenn Sie bereits
den Treiber des Programmers ArtNr. 23170 installiert
haben! Mit dem Treiber des Vorgangermodells kann
die neue Version nicht betrieben werden.

Nahere Informationen zum aufgefuhrten Digitalsystem
finden sich auf den Internetseiten des Herstellers:
www.lenz-elektronik.de

Abb. 3.2 Der Lenz Decoder-Programmer 23171

Eigenschaften in Verbindung mit Win-Digipet
Schnittstelle USB
Unterstlitzung ab Win-Digipet Version = 2018.2

3.1.3 Digikeijs DR5088RC

Die RailCom® fahigen Rickmeldebausteine
DR5088RC der Firm Digikeijs kdnnen prinzipiell
als eigenstandiges LocoNet-Ruckmeldesystem
bzw. in Verbindung mit eigener Stromversorgung
und anderen LocoNet-Modulen auch zum
Schalten von Magnetartikeln eingesetzt werden.

Der Anschluss an den Computer erfolgt Gber eine
USB-Schnittstelle. Fur die USB-Schnittstelle
muss der Treiber des Herstellers auf dem PC
installiert werden. Dieser Treiber erzeugt eine
virtuelle serielle Schnittstelle. Die
Schnittstellenummer (COM 1-255) kann mit dem
Aktionsregister Schnittstellen im Startcenter von
Win-Digipet identifiziert werden. Abb. 3.3 Der DR508RC von Digikeijs

Eigenschaften in Verbindung mit Win-Digipet
Schnittstelle USB

Unterstitzung ab Win-Digipet Version | 2018.2

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
Update-Information 2018.2 Seite 11
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Das DR5088RC versorgt das angeschlossene LocoNet nicht mit einer
Spannungsversorgung:

Weitere LocoNet-Module, welche an das DR5088RC angeschlossen werden mussen
entweder Uber eine eigene Stromversorgung verfligen oder Uber eine zusatzliche LocoNet-
Stromeinspeisung versorgt werden.

Nahere Informationen zum aufgeflhrten Digitalsystem finden sich auf den Internetseiten
des Herstellers:
www.digikeijs.de

3.1.4 Digikeijs DR5000

Das bereits seit einiger Zeit in Win-Digipet integrierte Digitalsystem nutzt zur internen
Freigabe von Lokomotiven einen anderen Modus als beispielsweise Gerate der Firma
Uhlenbrock. So konnte es z.B. zu der Meldung ,Maximalzahl der Loks erreicht...” in
Verbindung mit diesem System kommen.

Zur Beseitigung von ungewollten Effekten wurde bei den Einstellungen fur LocoNet-
Komponenten (z.B. Digikeijs DR5088RC oder Uhlenbrock USB LocoNet 62120) eine
Moglichkeit zur Auswahl des sogenannten Slot Freigabe-Modus geschaffen. Bei den
Einstellungen zu den betroffenen Geraten lasst sich mittels eines Listenfeldes auswahlen,
ob die Slot Freigabe nach der Common-Methode (Uhlenbrock) bzw. nach der Free-
Methode (Digikeijs) erfolgen soll. Bei Auswahl des DR5000 als Digitalsystem, wird im
Hintergrund automatisch die richtige Auswahl vorgenommen.

3.1.5 Tams Master Control / Red Box

Bei einigen Lokomotiven, welche das MFX-Protokoll unterstitzen, ist in der Vergangenheit
aufgefallen, dass der Anlernprozess an einem Digitalsystem der Firma Tams
(Master Control / Red Box) teilweise deutlich langer als 45 Sekunden bendtigt. Einige
Anwender berichten hier tber eine Dauer von mehreren Minuten.

Das bisherige Timeout von 45 Sekunden wurde in Win-Digipet 2018.2 entfernt. Sie
werden nunmehr mit Hilfe einer grafischen Anzeige daruber informiert, dass der
Anlernprozess im Gange ist. Bei Einsatz einer Tams Master Control kdnnen Sie den
Anmeldeprozess durch Druck auf die ,*“-Taste am Digitalsystem abbrechen bzw. die
betreffende Lokomotive vom Gleis nehmen. Ein Abbruch des Prozesses aus Win-Digipet
heraus ist aus programtechnischen Grinden nicht moglich.

3.1.6 CAN Digital-Bahn CC-Schnitte

Bis dato war bei Nutzung der CC-Schnitte (sofern nicht eine Sonderausflihrung des
Herstellers genutzt wurde, fur die Nutzer dieser sogenannten CC-Schnitte Spezial andert
sich nichts) zwingend die Anbindung einer Marklin Gleisbox an die CC-Schnitte
erforderlich. Mit Version Win-Digipet 2018.2 kann man fur den Fall, dass man Uber die
CC-Schnitte nur Schalten und Melden mdchte in den Systemeinstellungen bei der CC-
Schnitte die Option ,Betrieb ohne Gleisbox” aktivieren.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
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Bitte beachten Sie, dass bei Umstellung von einem bisherigen Betrieb mit Gleisbox auf
einen Betrieb ohne Gleisbox ggf. ein weiterer Abschlusswiderstand am CAN-Bus-Aufbau
(der sich sonst in der Gleisbox befindet) erforderlich sein konnte. Dieser ist als Zubehor
beim Hersteller erhaltlich.

Nahere Informationen zum aufgefuhrten Digitalsystem finden sich auf den Internetseiten
des Herstellers: www.can-digital-bahn.com

3.1.7 BiDiB

Die Anzeige von BiDiB-Komponenten sogenannten Nodes wurde im Systemstatus-
Fenster Uberarbeitet. Die Baumstruktur der Nodes wird nun dargestellt. Ebenfalls wird
durch Symboliken der Node-Status visualisiert. Des Weiteren kdnnen nun Uber das
Kontextmenu eines Nodes Fehler zuriickgesetzt werden oder Nodes neu gestartet werden.

Systemstatus BiDiB-Interface n
MNodes
uin BRI | oo | Ui | Mam | PRe | acc | esT | sw |
L SBDE-P TestFivIDODPFIDGAOOFFFF [ ® [ [ [ x [ x [ [ x [ |
@ GBM1ETS VID 0D PID BE000500 %
@ LightContral 11D 0D PID 6B000027 %

- -
<B I DI B> © MobaList 321D 0D PID BCO000TB %
£ @ OpenDCE OneHubY 13P 720006004 %
® Neo_Light VID 0D PID CDO00300 % %
© GBMBosst Nods VID 0D PID 670054.. % %
@ RF-Basis Node ID 0 PID 028085E4 % % ¥ |
DCC-Stever-Nodes:
Fahver: [BiDiE-Pil Test-Pi (0D PSBOOFFFF) e =
Sohalter: [BIDiE-Pil Test-Pi (V0D PSB0FFFF) ~lal =
Prog  [BDIB-FiT Test-Pi (vOD PESODFFFF) =l &
Autos: [RF-Basis Nods (VD PO2A05EA) ~lal =

L

o Heset
2 System

|8. BiDiB-Interface _:J 5 Trennen | Abbrechen

Abb. 3.4  Darstellung von BiDiB-Nodes in einer Baumstruktur

Folgende Node-Status-Symbole sind verflgbar:

-~ @ = aktiver Node (ohne Sonderzustand)
= Node mit Hub-Funktionalitat

= Node mit aktivem Identify

Node mit Fehler

-~
-~
-~
- = noch nicht fertig initialisierter Node

o N-N N |
11

- = Node muss neu gestartet werden

Zusatzliche Node-Status-Symbole fur netBiDiB:

- & = Node not paired (nicht gepaart)
- ¥ = Node nicht unter Kontrolle (ggf. Kontrolle durch anderen Client)
- % = keine TCP-Verbindung zu Node
Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
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3.1.7.1 BiDiB via LAN/netBiDiB

Fur das offene, standardisierte Protokoll BiDiB wird neben der schon bestehenden
Moglichkeit, das System via USB (virtuelle Schnittstelle) anzubinden nun auch die
Méoglichkeit angeboten, Komponenten (Nodes) via netBiDiB (LAN-Schnittstelle)
anzubinden.

Erfolgreiche Tests konnten gemeinsam mit dem BiDiB-Entwicklerkreis an einem netBiDiB-
Node (dem sogenannten BiDiB-Broker) durchgefuhrt werden. Dieser netBiDiB-Node ist
aufgebaut mit Raspberry Pi und entsprechendem Shield, welches die Erzeugung des
Gleissignales und BiDiB-Businterface enthalt. Auch wenn zum gegenwartigen Stand
(Dezember 2019) sind noch keine netBiDiB-Komponenten 6ffentlich erhaltlich sind, wollen
wir lhnen dies interessante Entwicklung dennoch nicht vorenthalten.

Zur Anbindung von netBiDiB-Nodes ist es erforderlich in den Systemeinstellungen von
Win-Digipet unter Auswahl BiDiB die Option via LAN zu aktivieren und dann die IP-Adresse
des netBiDiB-Node einzugeben.

Beim erstmaligen Verbindungsaufbau zu einem netBiDiB-Node muss ein Pairing
(Vertrauensverhaltnis) hergestellt werden. Win-Digipet wird Sie beim Verbindungsaufbau
uber den aktuellen Pairing-Status informieren und lhnen anbieten das Pairing anzustol3en.
Nach Auslésung des Pairings in Win-Digipet muss das Pairing ebenfalls netBiDiB-Node
bestatigt werden. Notwendige Information hierzu entnehmen Sie bitte der Dokumentation
des jeweiligen Nodes. Das Pairing kann auch im spateren Verlauf Gber das Kontextmenu
eines nicht gepaarten netBiDiB-Nodes in der Baumdarstellung angestof3en werden.

netBiDiB Pairing B
Mode-ldentifikation
JID: WD 0D PID SB00FFFF
Produktname; BiDiB-Pil

Bezeichnung: Test-Fi

Protokoll-Wersion; 07

Eigene LID: VD 0D PID FRCOD 34

Statuz

Ez wurde noch kein Pairing mit dem BIDE -MNetzwerk-Node ID 0D
PID 8E00FFFF' durchgefiibit, *Wenn Sie dag Paiing durchfihnen
wallen bestatigen Sie bitte und aktivieren Sie bitte binnen 30
Sekunden das Paiing am MNode.

Start Pair Abbrechen

Abb. 3.5  netBiDiB-Pairing

Ein automatisches Discovery (Erkennung) von netBiDiB-Komponenten ist noch nicht
verfugbar (es gibt noch keine Hardware, welche dies implementiert hat) und wird in einer
spateren Ausbaustufe erganzt werden. Daher ist die manuelle Eingabe der IP-Adresse bis
auf Weiteres zwingend erforderlich.

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
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Win-Digipet Version 2018.2 unterstitzt bereits den konkurrierenden Zugriff mehrerer
Programme/Clients auf einen einzelnen netBiDiB-Node. Wobei nur ein einziger Client
gleichzeitig den steuernden Zugriff auf einen netBiDiB-Node erhalten kann. netBiDiB-
Nodes kénnen im Status Digitalsystem-Fenster Uber das Kontextmenu zur Kontrolle durch
einen anderen Client freigegeben werden oder nach Freigabe durch einen anderen Client

wieder angefordert werden.

Die Einbindung erhalt seitens Win-Digipet den Status den Status ,Beta“, da insbesondere
auch auf Hardware-Seite die Entwicklung von z.B. Discovery nicht abgeschlossen ist.

Systemstatus BiDiB-Interface

{BiDiB)

Anfordern

BRI | OCC ul MaIN | PRG | ACC | BST S

- DCC-Steuer-Modes:

=]al &
~lal &l

Fahrer: IBiDiB-F’i‘I Test-Pi 0D PBS00FFFF)
Gehaler: IBiD iB-Pi1 Test-Fi VOD PE300FFFF)

_ . m— Piog  [BIDIB-Pi1 TestPi (/0D PBR0OFFFF) ~lal| =
IS. BiDiB-Interface ﬂ S0-Druck S__l,lstem Trennen | Abbrechen e IBiDiB-Pi‘I TestPi [vOD PESOOFFFF) ﬂéj@!
— Modes [nicht gefunden)
uID |erl_|occ Ju [Mam [PRG [acc [BST | sw | Genutzt beifals.. |
WD 0D PID 86000600 ® Riiickmelder
— Micht gefundenen Mode durch Auswahl aus aktiver Mode-List ersetzen fiir...
[~ DCC-Fahren I~ DCC-Frog I~ Makros I~ Booster I~ Autos-Fahren Ausfiibren |
I~ DCC-Schalen I~ sccessom I~ Zubehir ¥ Piickmelder

Abb. 3.6 inaktiver netBiDiB-Node welcher zur Zeit nicht kontrolliert mit Anforderungs-Funktion im Kontextmenii
S BiDiB-Interface B
— Mode:
uiD | R | occ | w [ e | PRG | acc | BsT | sw |

{BiDiB)

Identifizieren

Umbenennen
MNode neu starten

Freigeben

e B s L e e sl e o [
bs

~ DCC-Stever-Nodes:

el |
| |

Fahren: |BiDB-Fi1 TestFi [vOD P3S00FFFF)
Schalten: | BiDB-PiT Test-Pi [vOD PBBOOFFFF)

o Piog  [BiDIB-PA Test-Pi (V0D PBBOOFFFF) ~la| =
i e Besel =
IS. BiDiB-Interface :J S0-Druck. S Trennen | Abbrechen || u oo IBiDiB-F'i‘I Test-Pi [/OD PBAOOFFFF] LI_‘!JQ!
Abb. 3.7 aktiver netBiDiB-Node mit Freigabe-Funktion im Kontextmenti
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3.1.7.2 Verwaiste / Fehlende BiDiB-Nodes

Bereits im Update Win-Digipet Version 2018.1 wurde eine bis dato wenig beachtete
Funktion implementiert, damit im Systemstatus-Fenster nicht nur aktuell ,fehlende® aber
im Projekt genutzte BiDiB-Nodes angezeigt werden kénnen, sondern um diese bei einem
Defekt ggf. schnell ersetzen zu konnen, ohne an allen Stellen im Programm handisch
eingreifen zu mussen.

Diese Funktion ist ebenfalls im Systemstatus-Fenster verfugbar. Notwendige
Konfigurationseinstellungen der Nodes selber bleiben mit Hilfe der bekannten BiDiB-Tools
bleiben davon naturlich unberuhrt.

Systemstatus BiDiB-Interface n
£ ter WD 0D PID ES00001E
@ LightContrel 1 ID 0D PID EE 000027 % %
- - @ OreContol04-15-48-24 ID 0D PID BEN % % %
<B I DI B> @ Mobalist 32 vID 0D PID 6C00001B * ®
El @ OperDCC OneHub Y 13 P 7200060041 X ®
@ Neo_Light VID 0D PID CDOOOS00 % % ®
® GEMBoost Node W10 0D PID G70064... % %
 RF-asis Node VID 0D FID 0280854 X S “
DCC-Steuer-MNodes: —
Fahren: | GEMBoost Master [vOD PEB0000TE) =l =
Schalter: [GBMBoost Master (VOD PES0DODTE) =&l =]
— Frog  |GEMBoost Master [vOD PEBO000TE) =l =]
o > o Reszel _
3. BDiB-nteisce =l 0D ‘ Spstem | Lrennen | abbrechen || autos:  [RF-Basis Node [VOD PO280B5EA) ~lal =]
Mades [nicht gefunden) -
UiD |eri Jocc |w [ sam [PRG [acc [ BST | 8w | Genutatbeifals... |
vID 0D PID 750045EB * % Zubehor
Micht gefundenen Mode durch Auswahl aus aktiver Mode-List ersetzen fir... —
[T DCCFahrer [~ DCC-Prag 7 Makics rr_ I AutosFahren P ]

I~ DCC-Schalte ™ Accesson ¥ Zubehir

Abb. 3.8 Systemstatus eines BiDiB-Systems, der Node mit der UID ,,VID 0D PID 7500A5EB* welcher zum Schalten von Zubehdr im Projekt
verwendet wird, wurde im aktuellen Bus-Aufbau nicht gefunden und kénnte ggf. durch einen neuen aktiven Node ersetzt werden.
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4. Fahrzeug-Datenbank
4.1 Ubertragung von Fahrzeugdaten in Lenz-Zentrale LZV200

In der Fahrzeug-Datenbank bzw. im Fahrzeug-Editor kénnen Sie die Einstellung
(Dauerfunktion / Momentfunktion) fur die Funktionen F1-F28 einer Lokomotive in die Lenz
Digitalzentrale LZV200 aktualisieren4.1.

Des Weiteren kann im Fenster ,Fahrzeug-Datenbank<->Zentrale angezeigt werden,
welche Lokomotiven schon in der Zentrale gespeichert sind und dann bei Bedarf in das
Lenz Digitalsystem Ubertragen werden.

Datei  &nsicht Optionen  Hilfe

HEHD X SIE BT S @

Suche: Beschiebung = enthal - ’7 34 | soieruny  DigitalAdresse  »  Fitter:  Anlage Loks v ¥ 23
|4 4 Fahrzeug1: 01 05254 [Adresse: 00010, ID: 236] »» 12, Lenz L2V200 bkl Il

Grunddaten ﬁm Fahrzeug-Decoder t Eahreigenschalten f:ﬂm Funktions-Decoder //@ W artung/Zugerkennung

Fahrzeug
e | Anlageitine Epache
eschreibung: |5 chleptenderdampflok
P L : |Anlage j [~ Epochel
B aureibe: 01 0525-4 Marke: Roco - [ Epochell
[+ Epoche Il
Bemerkungen: v Epoche IV
[~ Epoche
MNenngrdfe [~ Epoche ¥l
[Standard (1:87) B s
[ 2
minirnal befahrbarer Kurvenradiug [
0 mm [optional. 0 = egal) -
F ahrzeug-b atrix 1 Fahrzeuglange LUP (in cm) Fahrzeug-5ound
: | 275 Y|
Lokomotiventyp: Schlepptender - ) =" @ ™ Fzg-Sound aktivieren ‘a
: OFF
W agentyp: IC/ICE hd
Lange [+) Einzelfahrzeug - a0 15 Fahrzeug-Dekodertyp in Zentrale
aktualisieren

Bilderauzwahl

;g Win-Digipet-Bilder
CoOLLECTION Bider
|8 Eigene Bilder [Datei)

Abb. 4.1 Aktualisierung des Decodertyps fiir das Lenz Digitalsystem LZV200
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5. Gleisbild-Editor

5.1 Stellungsriickmeldung DinaSys-Drehscheiben-Controller

Far  die Erfassung eines
Gleisanschlusses einer
Drehscheibe in Verbindung mit
dem

DinaSys Drehscheiben Controller
kbnnen Sie die  Stellungs-
ruickmeldung des Controllers
verwenden.

Aktivieren  Sie  hierzu  den
entsprechenden Radio-Button
(vgl. Abb. 5.1) auf der Register-
karte ,Uberwachung“ im Dialog
Magnetartikel-Erfassung.

Diese Funktion wird Ihnen nur
angeboten, wenn Sie den
DinaSys-Drehscheiben-Controller
als Digitalsystem zur Steuerung
Ihrer Drehscheibe eingebunden
haben. der Firma DinaSys

Drehscheiben-/S chiebebihnenanschiuss

Bezeichnung |Dlehscheibe 2

Adressierung

Digitalspstemn |12. DinaSys Turntable Contraller j
Booster | Burghaugen j
Digitalfarrat | Diirekt j

Adresse lﬁlzlﬂ

T

DS/SB-Mummer o [4)p]

31 Schaltung | @4 Ubenwachung | (55 Optionen

" Keine 5

™ Endstellung emreicht nach: e

(™ via Ruicl

¥

tellungsiibervachung

kmeldekontakt(e] fur:

. Ermeicht  Kontaktnummer: 73 IIIII

* DinaSys Drehscheiben-Stellungsriickmeldung

Abb. 5.1

X
b3

Gemeldete Stellung

Gleis ?

Ok
Abbrechen

aktivierte Stellungsiiberwachung fiir einen DinaSys-Drescheiben-Controller
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6. Hauptprogramm
6.1 Eigenschaften Riickmeldekontakt

Die Registerkarte ,Eigenschaften Rickmeldekontakt* im Hauptprogramm von Win-
Digipet wurde um die Funktionalitat erweitern, dass Sie an dieser Stelle die Lange des
ausgewahlten Ruckmeldekontakts eintragen kdnnen. Bislang gab es diese Mdglichkeit nur
im Gleisbild-Editor.

Die in der Grafik (vgl. Abb. 6.1) dargestellte Registerkarte wird lhnen angezeigt, wenn Sie
im Gleisbild ein Gleissymbol mit der rechten Maustaste anklicken und aus dem Sub-Menu
den Punkt ,Eigenschaften Rickmeldekontakt® auswahlen.

“% 7
Grunddaten Matrix 08 Erkennung nl  Inteligentes ZNF Grunddaten Matrix
ID-Text/Bechreibung 08 Erkennung
Name: 083 Zugnummernerkennung
: [2.LDT HsI-88-USB mit TD-88 ~|
Beschreibung: lggg —
Ein-/Ausschaltverzogerung (ms) lStrang 1 L]
Einschaltverzogerung 0 "{ ) [588Modul 1 (8er Modue 1+2) ~]
r ]Lesegelan LJ
Ausschaltverzogerung 0 (4 )
Streckengeschwindigkeit
[T aktiv I 1]1] Fahitrichtungsdarstellung im Zugnummernfeld nach Erkennung
(@]
kleinster Kurvenradius r
[~ aktiv mm
l i (¢ Statisch:

(" Keine Richtungseinstellung

Kontaktlange (cm): 0.0 E]E

0K Abbrechen 1] 4 Abbrechen

Abb. 6.1  Der Eigenschaftsdialog eines Riickmeldekontaktes und eines Zugnummernfeldes

6.2 Eigenschaften Zugnummernfeld

Aus  Grinden der Ubersichtlichkeit wurde der Dialog ,Eigenschaften
Zugnummernfeld“ angepasst. Die Parameter auf der bislang vorhandenen Registerkarte
,verzogerung und Erkennung® werden auf die Registerkarten Grunddaten bzw. Erkennung
aufgeteilt (vgl. Abb. 6.1)

Win-Digipet 2018 Premium Edition Dezember 2019
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6.3 Zuglberwachung

In der Zuguberwachung wird bei Abarbeitung einer Fahrstralte mit einem Profil nun auch
der Name des verwendeten Profils angezeigt.

G
-4 Lok: LokZug (1106)
B ZF: F5_039:062 [-8): 039 » 062

E-=r FS: 039062 (3] Booster 4

E-E=] Profile/Makros: Profit 039062 + LokiD 0 [22F: FS_039: 062 (8] 039 > 062
¢ L.JiE 0061 B 00.0s 30 kevvh Verz, -05

-{&] 0062 B 00.0s Stop Yerz, +17

=-=8 Falgeschalungen

¢ Jif] kontakt 40FREI : ASig Burghausen 6 Dst Adresse: MM 0024 5T=1
=132 Freigaben

# Hauptireigabe: KEZ =B

Gl %> Il n

Abb. 6.2 Der Profilname in der Zugiiberwachung

6.4 Erweiterte Anhalteoptionen im Makro-Editor

In den Makros sind mit jetzt auch aquivalent zu den Profilen auch die erweiterten
Anhalteoptionen nutzbar. Mit Auswahl der Einstellung ,Verzogerung nach Zentimeter* wird
ein zusatzliches Symbol & T fir ,Erweiterte Positionsoptionen’ eingeblendet.

Mit Hilfe der Option ,Zugposition in Entfernung” 1asst sich angeben, dass die Lokomotive
bzw. der Zug in der eingetragenen Entfernung mit einem definierten Punkt (z.B. nach der
1. Lokomotive) stehen bleiben soll. Die definierbaren Punkte eines Zuges beziehen sich

auf:

¥ b b &

Position (vor/nach)

Anzahl (1. bis 50.)

Art (Lokomotive / Waggon / Fahrzeug)
Fahrtrichtung (in bzw. entgegen)
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6.5 Zugerkennung mit RailCom® auf einem Zugnummernfeld

Eine Lokomotive auf einem Zugnummernfeld, welche RailCom®als nicht mehr vorhanden
meldet, kann von Win-Digipet automatisch aus dem Zugnummernfeld geloscht werden.
Standardmafig ist diese Option ausgeschaltet, sie kann mit Hilfe einer Checkbox auf der
Registerkarte Erkennung im Dialog ,Eigenschaften Zugnummernfeld® aktiviert werden.

kb Inteligentes ZNF Grunddaten J I atrine
Ekennung Mew Tab Fx Funklionzauslozsung
Zugnummernerkennung
| 4. Fiautenhiaus SLx 852 mit BM B/DEH Riickmelder |
Adresze
[sx0 ]
|Steueradresse 1] ﬂ
|Anschluss 1 ﬂ
teldertyp

(o Miit BM8i/DEH Riickmelder mit 1 Meldeadresse
" D&H Riickmelder mit 2 Meldeadreszen

Fahtrichtungzdarstellung im Zugnummernfeld nach Erkennung
" Autornatizch [hur sinnvoll bei 2-Laiter)

-

(& Statizch:

" Keine Richtungzeinstellung

[ Wenn kein Fahrzeug mehr gemeldet wird, Zugnummernfeld-Eintrag laschen

ok Abbrechen

Abb. 6.3  Lokomotive aus ZNF (iber RailCom®I6schen

Bei Aktivierung der Option ist zu beachten, dass bei mehr als einer meldenden Lokomotive
bzw. mehr als einem RailCom® Decoder im Abschnitt (hiermit ist ein einzelner Riickmelder
des iZNF gemeint und nicht Uber alle Ruckmelder des iZNF betrachtet) nur beim
Hauptfahrzeug (ggf. das fuhrende Fahrzeug) in der CV28 die Adressausgabe uber
Channel 1 eingeschaltet ist (CV28=3). Bei allen anderen Decodern sollte diese
abgeschaltet sein (CV28=2).

Zur Verdeutlichung: diese Einschrankung ist wirklich nur erforderlich, wenn der Zug derart
zusammengestellt ist, dass tatsachlich einmal mehr als ein via RailCom® meldendes
Fahrzeug auf ein- und demselben Ruckmelder steht. Also zum Beispiel bei einer
Doppeltraktion an der Zugspitze. Sind ihre iZNF aber in mehrere Melder aufgeteilt und ein
Fahrzeug befindet sich am Anfang und das andere am Ende des Zuges (Nachschublok,
Steuerwagen etc.) kommt das hier skizzierte Szenario nicht zum Tragen.

in einem Tooltipp samtliche Adressen, die fur das Zugnummernfeld erkannt

; Sobald Sie mit der Maus Uber ein Zugnummernfeld fahren, werden Ihnen
wurden, angezeigt.
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6.6 Zugerkennung auf einem Zugnummernfeld mit Momentkontakten

Ist der Kontakt eines Zugnummernfelds als Momentkontakt definiert worden im
Gleisbildeditor dann kann durch eine Zugnummernerkennung auf diesem
Zugnummernfeld auch automatisch die Belegtmeldung aktiviert werden. Dies ist z.B.
natzlich fur Zugnummernerkennungs-Systeme wie Uhlenbrock Lissy welche zunachst
einmal nur eine Zugnummernerkennung liefern und nicht jedem Fall (Einzel-Melder zum
Beispiel) eine Belegtmeldung.

Diese Funktion kann mit Hilfe einer Checkbox auf der Registerkarte Erkennung im Dialog
,eigenschaften Zugnummernfeld® aktiviert werden. Diese Karte erscheint nur bei
Zugnummernfeldern deren Rickmeldekontakt als Momentkontakt definiert wurde.

iR
e

k8 Inteligentes ZNF Grunddaten Matrix

08 Erkennung
Zugnummernerkennung

I‘IZ. Intellibox Il mit MARCo/Lissy/Loconet Trans. .Ll
Adresse

Meldertyp
(¢ Uhlenbrock Lissy/MARCo-Melder

50 ‘ } (" (Digitraz-/Loconet-)Transponder-Melder

(" Blucher GBM16XN (mit akt. Fahrtrichtungsinfo)
(" Digikeijs 5088RC

Fahrtrichtungsdarstellung im Zugnummernfeld nach Erkennung
" Automatisch (nur sinnvoll bei 2-Leiter)

r
(¢ Statisch:

" Keine Richtungseinstellung

[~ Wenn kein Fahrzeug mehr gemeldet wird, Zugnummernfeld-Eintrag loschen

|v Bei Zugnummernerkennung zugeharigen Kontakt auf besetzt setzen

0K Abbrechen

Abb. 6.4  Besetztmeldung bei Zugnummernerkennung

Fur die Rucksetzung der Belegtmeldung ist der Anwender selber verantwortlich. Dies kann
automatisiert erfolgen z.B. Uber Schaltaktionen in Folgeschaltungen von Fahrstral3en (z.B.
Deaktivierung aller Momentkontakte innerhalb der FS am jeweiligen Folge-/Zielkontakt)
oder uber den Stellwerkswarter.
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6.7 Fahrdienstleiter

Auch zur Version Win-Digipet 2018.2 wurde
von Sven Spiegelhauer eine aktualisierte
WIDas Steuerungsprogramm T Version der Dokumentation angefertigt. Auf

N - DIGIPE

nunmehr knapp 60 Seiten finden sich viele
Hinweise zur Bedienung sowie zur
Problemlosung des Fahrdienstleister. Die
. —— Dokumentation steht nebst
Y Beispielprojekten mit Erscheinen der
. ! Version Win-Digipet 2018.2 auf dem Win-
TRy TS ' Digipet Server zum kostenlosen Download

S 2 Sipse® bereit.

Aufgrund der Detailtiefe der Dokumentation
zum Fahrdienstleiter werden die
Neuerungen in der Update-Information Win-

: > - Digipet 2018.2 nur kurz angesprochen.
Version 2018 * Premium Edition

Der Fahrdienstleiter

6.7.1 Meldungen des Fahrdienstleiters

Insbesondere bei Einsatz des Fahr-
dienstleiters  Schattenbahnhofssteuerung
(FDL-SBS) kommt es haufiger zu
Meldungen ,unerlaubtes Ziel“. Auf Wunsch
vieler Anwender werden diese Meldungen
nun spezifiziert. Im Inspektor fur Automatik
wird ab sofort eine detaillierte Information
bezuglich des Ziels bereitgestellt.

Abb. 6.5  Die Dokumentation zum Fahrdienstleiter

6.7.2 Stumpfgleise mit mehreren hintereinander liegenden iZNF

Mit Win-Digipet 2018.2 wurde der Fahrdienstleiter Schattenbahnhofssteuerung
dahingehend erweitert, dass Sie auch in Stumpfgleisen mehrere Hintereinander liegende
iZNF durch den FDL verwalten lassen kdnnen.

Die Charakteristik solcher Stumpfgleise besteht darin, dass sich die Ausfahrtsreihenfolge
gegenuber der Reihenfolge der Einfahrt andert.

Bei einem Stumpfgleis mit mehreren iZNF werden keine Aufriickfahrstrassen verwendet,
d.h. der Zug fahrt immer soweit wie moglich in das Stumpfgleis hinein. Fur die Ausfahrt
gilt, dass immer der Zug, welcher das betreffende Gleis als Letzter belegt hat, dieses als
Erster wieder verlasst.

Freie Zugnummernfelder kénnen durch einfahrende Ziuge sofort wieder belegt werden.
Das bedeutet, das am Gleisende stehende Zige eventuell langere Standzeiten haben
konnen. Sie kdnnen das bei Bedarf aber durch den Einsatz von Zielsperren mit Hilfe des
Stellwerkswarters beeinflussen.
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6.8 Stellwerkswairter - Bedingungen

Die hier aufgefuhrten Bedingungen finden sich in

den Bedingungsbaumen des

Stellwerkswarters, des Zugfahrten-Automatik-Editors sowie in den Editoren fur Profile und

Makros.

6.8.1 Mehrfachauswahl von Kriterien

Bei Einsatz der folgenden Bedingungen ist ab sofort eine
Mehrfachauswahl der Kriterien maglich.

# Lok auf Zugnummernfeld

# \Naggon auf Zugnummernfeld
# | ange auf Zugnummernfeld
# Epoche auf Zugnummernfeld

6.8.2 Bedingung ,,Fahrtrichtung auf ZNF*

Die schon in den Vorversionen vorhandene
Bedingungsabfrage

# Fahrtrichtung auf Zugnummernfeld
wurde um die Auswahloption ,Nicht gesetzt* erweitert.

6.9 Stellwerkswairter - Schaltaktionen

6.9.1 Schaltaktion ,,Setze Fahrtrichtung*

Als neue Schaltaktion im Stellwerkswarter wurde die
Moglichkeit geschaffen die Fahrtrichtung eines Zuges
zu setzen. Auf diese Weise kdnnte man beispielsweise
far Zugnummernerkennungen ohne
Richtungsinformationen die Fahrtrichtung bestimmen.

Bedingungen

Und
- ﬂ Lok-/Zugmatrix Lok-Typ Schlepptender auf 2

L4 >
Lok-Typ auf ZMF I Zug Priifung fir...
L M "
Tender-Dampf | Matrix des Zuges j
E-Lok
Diesellok v
K-Hr.: a

Abb. 6.6  Mehrfachauswahl von Kriterien

Wenn Bedingungen zutreffen [Einschalten):
1" Setze Fahrtrichtung auf ZMF 1 auf Maord

Setze Fahrtrichtung auf 2ugnummermfeld
KM 0 @ Nod B ¢ Sid b
O wWest €= ¢ Ost =
[ nur wenn noch nicht gesetzt

Einzchalt-erzagening [zec): mnu

Abb. 6.7  die Schaltaktion ,Setze Fahrtrichtung”
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